Paralelné systémy

DC odpor /AC odpor



DC menice

Ked Multi/Quattro su zapojené paralelne, jedna
jednotka je master, ostatné slave. Master urcuje

PWM pre vsetky. VSetky jednotky maju DC do
AC transfer funkciu:

* Vout = a(Vin - Rin*lin) with a = lin / lout



V out

Ked su jednotky paralelne, Vout je spolocné

ore vSetky jednotky.

Co sa stane, ked Vin je rézne ?
e Bude rb6zne lin
e Odvodime Rin na zaklade ucinnosti



P out

Pout = Pin — losses = n*PiIn

Pin — (1-n)*Pin = Pin — RIn*lin2

Rin = (1-n)*Pin / lin2 = (1-n)*VIn / lin
Priklad

Rin = (1-0,96)*50/ (12,5 / 50) = 8mQ



P out

Pre dve jednotky paralelne plati:

* Vout = a(Vinl - Rin*linl) = a(VIn2 — RIn*lin2)
Ak R1 a R2 je odpor kablov

* VIn2 + R2*lin2 = Vinl + R1*linl

* lin2/linl1 = (R1 + Rin) / (R2 + Rin)



Prudova nerovnovaha

lin2 / linl = (R1 +Rin) / (R2 +Rin)
Nech Rin = 8mQ
Ak R1=0,16mQ a R2=0,32mQ
* lin2/linl = 0,98076923
* Nerovnhovaha prudov bude 2 %
* Odpor 1 m vodica 95 mm2 Cu je cca. 0,2mQ



Vystup

Pre vystup plati:

 Rout = ((1-n) / n)*Vout / lout
Priklad:

* Rouot = ((1-0,96) )*240 /50
* Rout =192mQ




Vystup

e AK R1=4mQ a R2=8mQ
* lout2/loutl = 0,98
* Odpor 1 m vodica 10 mm2 Cu je cca. 2mQ
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